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QuickSort — Erklarung der Idee

Methode:
Laufe mit zwei Indizes gegenlaufig von | bzw. r zur Mitte

Rekursion:
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QuickSort — Erklarung der Idee

Ziel:



Zerlege ( Partitionierung ) des Teilarrays a[l … r] bezüglich eines Pivotelements 



A[k] in zwei Teilarrays a[l … k-1] und a[k+1 … r] ( k ist nicht im vornherrein bekannt.)




Gegebenenfalls auch durch Vertauschen von Elementen. 
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|_|_____|__________|_|________________|_________________|__|





---[l … k-1]--    ----[k+1 … r]--------




so dass gilt :





für alle i element {l,…,k-1}: a[i]<=a[k]





für alle j element{k+1,…,r}: a[k]<=a[j]



Tasche gegebenenfalls Schlüssel zwischen Teilarrays aus.



Die Indizes treffen sich an einer Position k, an der dann auch das Pivotelement



Zu liegen kommt.



Bearbeite linkes und rechtes Teilarray rekursiv.
